144 On calcule les coordonnées des vecteurs AB et CD en utilisant les formules suivantes :
AB(xg — xa; ¥g —Ya) = AB(=3 — (=1); 1—3) = AB(-2;-2) et
CD(xp —xc; ¥p—Yc) =CD(2—1; —1—2) =CD(1; —3).

Puis on utilise ’expression analytique du produit scalaire dans une base orthonormée.
Donc AB - CD = xyp%cs + VagVeg = —2 X 1+ (—2) x (—3) = 4.

On calcule les coordonnées des vecteurs AC et BD en utilisant les formules suivantes.
AC(xc — xa; yc —¥a) = ACA — (=1); 2-3) = AC(2; —1) et
BD(xp — xg; ¥p — yg) = BD(2 — (=3); —1—1) = BD(5; —2)

Puis on utilise I’expression analytique du produit scalaire dans une base orthonormee.
Donc AC - BD = xyexgp + YaeVgs = 2 X 5 — 1 % (—2) = 12,

On calcule les coordonnées des vecteurs AD et BC en utilisant les formules suivantes.
AD(xp —Xa; Yp —¥a) = AD(2 — (—1); —1—3) = AD(3; —4) et
BC(xc — xp; yc — ¥g) = BC(1 — (—3); 2— 1) = BC(4; 1)

Puis on utilise I’expression analytique du produit scalaire dans une base orthonormée.
Donc AD - BC = xp5x5c + VagVpe = 3 X4 —4x1=8.



