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139 1. | est le milieu de [BC] donc ses coordonnées sont (szxC ; szyc ; ZB"; ZC)

soit (0:4 ; _1; L. 3 +2(_1)). On en déduit que les coordonnées de I sont (2 ; 0 ; 1).

2. D est le symétrique de | par rapport au point A donc A est le milieu du segment [DI].
On en déduit que les vecteurs IA et AD sont égaux.
OrE(O ;=2 0) etﬁ(xD—XA ;YD — VYA ; ZD — ZA) soitﬁ(xD—z ;Yo +2;2p-1).

xD—Z =0 Xp = 2
Le systtme {yp + 2 = —2 équivauta{yp = —4.
zp—1 =0 Zp =1

Ainsi, les coordonnées du point D sont (2 ; —4 ; 1).

3.0n aﬁﬁ(xE—xB;yE—yB : ZE — ZB) soitﬁﬁ(xE;yE+ 1;ze-3).
Onaaussiﬁf(4 25 -4) etE(Z 13 -2).
Puisque BE = BC — 3 AC, on résout le systéme :

XE = 4 -3 %2 Xg = =2
Lesystéme{yE+1 = 2-3x%x3 équivauté{yE =-7-1.
75 —3 =—4—3x(=2) Zg = 243

Ainsi, les coordonnées du point E sont (-2 ; -8 ; 5).

4.0n aﬁf(xF—xB;yp—yB ) ZF — ZB) soitﬁ(XF i Ye+1;zr—3).
De plus, CF (X — Xc | YF — Yc ; ZF — 2c) s0it CF(xe — 4 ; ye — 1 ; z¢ + 1).
Puisque 3 BF =5 CF, on résout le systeme :
3 xg =5(xg—4) 3xp—5xg = =20
Le systeme {S(yp +1) =5(ygp —1) équivaut a {3 Ye—S5yp =
3(zp—3) =50+ 1) 3z —52zp

—2xg =-=20
soit a{—z Vg = —8.

—2zp = 14
Ainsi, les coordonnées du point F sont (10 ; 4 ; -7).
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5.0naEF (12;12;-12)etED (4 ; 4 ; -4).
On constate que EF = 3 ED donc les vecteurs EF et ED sont colinéaires.
On peut en déduire que les points E, F et D sont alignés.



