154 Le point H est le point de la droite d tel que les vecteurs BHet % sont
orthogonaux.

Soit (XH ; YH ; Zn) les coordonnées du point H.

Une représentation paramétrique de la droite d est :

x=-2—t
1y =3+ 5t ,avect€R.

z=1+4+2t
Comme H appartient a d, il existe un réel to tel que :
Xy = -2 - tO
1Yy = 3+ 5t0

Zy = 1+ 2t0

On a_Bﬁ(xH —5;y4—20;2z4 —7)

donc en substituant les expressions de xn, yH et zy , on obtient :
BH(—2—ty—5;3 +5t, —20;1 + 2t, — 7)

soit BH(—7 — ty; —17 + 5¢t, ; —6 + 2t,).

Comme BH - % = 0 on obtient :

(=7 —t)) X (1) + (=17 +5t) X5+ (=6 +2t;) X2 =0

donc 30 to — 90 = 0 soit 30 to = 90 ce qui conduit a to = % doncaty=3.
En remplacant to par 3 dans les expressions de Xn, y+ et zH, on obtient les
coordonnées du point H.

{yH = 3+5x3$oit{yH = 18.
ZH=1+2X3 ZH=7
H a donc pour coordonnées (-5 ; 18 ; 7).



