1571.0na:AB(0—1;1—1;2—0)

SOitAB(-1;0;2) etAC(3—1;3—1;1—0)s0itAC(2;2;1).
Ona2=-2x(-1)mais2 # =2 x 0.

On en déduit que les vecteurs AB et AC ne sont pas colinéaires
donc A, B et C ne sont pas alignés : ces points définissent un plan.

2. a. On va démontrer que chacun des points A, B et C appartient au plan .
AXA —BYya+22Aa+1=4X1-5%X14+2%X0+1=4-54+0+1=0
donc A appartient a .

4xg Byp+228+1=4X0—-5X14+2%X2+1=0-54+4+1=0
donc B appartient a %.

AXc —SYyc+22c+1=4%x3—-5%x3+2%x1+1=12-15+2+1=0
donc C appartient a 2.

On en déduit que le plan 2 est le plan (ABC).

b. Comme (ABC) a pour équation 4x — 5y + 2z +1 =0,
le vecteur 71(4 ; — 5 ; 2) est un vecteur normal au plan (ABC).



