159 Le point H est le point d’intersection de % avec sa perpendiculaire d passant par
A. Comme 7i(—1; 2; 1) est un vecteur normal au plan %, (- 1 ; 2 ; 1) est un vecteur
directeur de d. Une représentation paramétrique de d est donc :

x=—8-t

y =17 + 2t avec t € R.

z=8+t
Comme H appartient a la fois a d et a %, ses coordonnées (x ; y ; z) vérifient le
systeme :

—x+2y+z+4=0

;;1_78+_2tt avect € R.
z=8+t

En substituant les expressions de x, y et z dans la premiere équation, on obtient :
—(-8-t)+2(17+2t)+(8+t)+4=0

soit 54 + 6t = 0 ce qui équivaut a 6t = — 54 soitat = _754 doncat=-09.
Onaalors:x=—8-(-9)=1;y=17+2%x(-9)=—1etz=8+(-9)=-1.
Le point H a donc pour coordonnées (1; —1;—1).



